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Roboter Technologie

Ein Greifer, der vieles kann

roTeg setzt auf multifunktionale Greifsysteme

Dortmund, Mai 2018 — Nicht selten ben6tigt ein Palettierroboter eigentlich zwei
Greifsysteme, um sowohl Packstlicke als beispielsweise auch Zwischenlagen auf-
zunehmen. Die Firma roTeg setzt diesbeztiglich auf Multifunktionsgreifer. Diese
kénnen verschiedene Handlingsaufgaben bewaltigen — ohne einen Austausch des

Greifsystems.

Multifunktionsgreifer bestehen aus
zwei kombinierten Greifsystemen.
Bei der Firma roTeg aus Dortmund
hat sich die Verbindung aus einem
Vakuumsaugsystem mit jeweils einer
anderen Greiferart bewehrt.

Sauggreifer eignen sich bestens, um
Zwischenlagen zu handhaben. Durch
die Erzeugung eines Vakuums wer-
den die Papier- oder Papplagen ange-
saugt und gezielt abgelegt. Je nach

Packstuck ist dann eine zweite Grei-
ferart erforderlich, um flr einen rei-
bungslosen Palettierprozess zu sor-
gen.

Eine bewehrte Kombination ist der
Kanistergreifer mit integriertem Va-
kuumsauger. So konnen neben den
eigentlichen Packstiicken auch Zwi-
schenlagen oder Kartons palettiert
werden. Auch eine Kombination aus
verschiedenen Saugern ist denkbar,
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um unterschiedlich groRe und
schwere Produkte handeln zu kon-
nen.

Einer der neuesten Multifunktions-
greifer des Dortmunder Spezialisten
fur Palettieraufgaben hat eine fiinfte
Achse, mit der er die zu palettieren-
den Packstlicke in eine senkrechte
Position bringen kann. Durch meh-
rere verschachtelte Sauggruppen ist
er auBerdem in der Lage,

sich an unterschiedliche Packsttick-
groRen anzupassen und diese zu pa-
lettieren.

Durch multifunktionale Greifer kann
der Grad der Automation beziehungs-
weise die erzielbare Leistung im Pa-
lettierprozess erhoht werden. So ar-
beiten die Palettierroboter noch ef-
fektiver.
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