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Neue Generation Greifsysteme fur

roTeg-Palettierroboter

Hannover Messe 2017: Steuerungs- und Greiftechnik
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Dortmund, Marz 2017 — Die neue Generation von Greifsystemen erweitert die
Kommunikation zwischen Roboter und Bediener. Durch die eigene Entwicklung
von Greiftechniken ist der Vier-Achs-Palettierroboter von roTeg fur nahezu jede

Branche geeignet.

Der weiterentwickelte Eimergreifer
wird flr unterschiedliche Packsttick-
durchmesser eingesetzt und stellt sich
vollautomatisch auf die jeweiligen
EimergroRen ein. Ohne Deckelbelas-
tung werden die Eimer unter dem De-
ckelrand aufgenommen und bei Be-
darf eine Zwischenlage zur Stabilisie-
rung der Lagen gelegt.

Die Entwicklungsabteilung legte
Wert auf Multifunktion, damit auch

bei verschiedenen Packsticken und
Palettieraufgaben ohne Greiferwech-
sel und Zeitverlust palettiert werden
kann. Die neue Generation erfillt alle
Palettieraufgaben in einem kompak-
ten Werkzeug und ist fiir unterschied-
liche Durchmesser an runden und
ovalen Eimern geeignet.

Alle Greifer verfiigen (ber einen
Flansch nach DIN I1SO 9409. Der ge-
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normte Flansch erlaubt die Nachris-
tung des Greifers an bestehende An-
lagen, denn alle seit 1996 im Markt
gelieferten Typen der roTeg-Palet-
tierroboter wurden mit dem DIN-
Norm Flansch gefertigt.

Die Weiterentwicklung der Greif-
technik er6ffnet der roTeg AG zu-
satzliches Potential im wachsenden
Bereich der smart-machines und Ver-
netzung der Systeme.
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