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Dofarenzieren

Von der Projektierung bis zur Inbetrieb- Service

nahme der Roboterzellen greift bei uns Gerne Ubersenden wir
ein Rad ins andere. Ein starkes Team Ihnen weitere Unterlagen
erfahrener Techniker garantiert fiir jede mit einer Multimedia-CD
Handhabungsaufgabe eine maschinen- und erstellen lhnen ein
baulich optimale Lésung auf hohem
technischen Niveau.

Vor Ort

Nach Vereinbarung
kénnen Sie in unseren
Produktionsraumen auch
eine Anlage im Einsatz
besichtigen.

Dr.-Ing. Thomas Graefenstein
Geschéftsfuhrender Vorstand

DER ROBOTER

Fur viele Palettieraufgaben liegen die
optimalen Lésungen in unserem Hause
bereits vor. Sofern wir nicht auf Stan-
dardlésungen zurlickgreifen kénnen,
stellen sich unsere Entwickler auch gerne
neuen Herausforderungen.

DIE STEUERUNG

Das Konzept der Steuerung und somit
die Anwenderfreundlichkeit der Bedie-
nung sind die wichtigsten Entscheidungs-
merkmale flr einen Roboter.

1999 wurde in unserem Hause die
Steuerung PARO-Control auf PC-Basis
entwickelt, welche bis heute zu einem
machtigen, benutzerfreundlichen System
gewachsen ist. Eine einfache, selbsterlau-
ternde Bedienerfiihrung ist ebenso Stan-
dard wie eine ausgefeilte Selbstdiagnose.

DIE VERFUGBARKEIT
Solide antriebstechnische Komponenten
deutscher Hersteller garantieren eine

hohe Verflugbarkeit.

unverbindliches Angebot.

Dieter Bohle

Dipl.-Ing.
Vertriebsleitung

Telefon (0231) 9742 368
dieter.boehle@roteg.de

Michael Weber
Betriebswirt

Vertrieb und Marketing
Telefon (0231) 9742 371
michael.weber@roteg.de

Jonas Nélle

Vertrieb

Telefon (0231) 9742 371
jonas.noelle@roteg.de

roleg

Roboter Technologie

roTeg AG
Emil-Figge-Strale 76
44227 Dortmund

Telefon (0231) 9742 380
Telefax (0231) 9742 4444
E-Mail: kontakt@roteg.de

www.roteg.de

roleg

Roboter Technologie

Voller Zugriff

PALETTIER-

ROBOTER

www.roteg.de

1. Platz
Best Product

[l made
Bin
Il Germany

Award



PRODUKTIVITATSSTEIGERUNG

Der Roboter mit seiner Peripherie
stellt eine leistungsfahige und flexible
Maschine dar, die prazise und wirt-
schaftlich arbeitet.

SCHNELLE AMORTISATION

Die gesteigerte Produktion bei
gleichzeitig geringeren Betriebs-
kosten ermoglicht die schnelle
Amortisation der Investition. Nicht
selten liegen die Amortisationszeiten
unter einem Jahr.

LOSUNGEN

Fur viele Palettieraufgaben haben wir die fertigen Lésungen bereits in der
Schublade. Dieses spiegelt sich insbesondere in den vielen Greiferlésungen
wider, die wir im Laufe der Zeit entwickelt haben. Dank unserer jahrelangen
Erfahrung gibt es kaum noch eine Palettieraufgabe, fir die wir keine ausgereifte
Greif- und Systemtechnik liefern kénnen.

Das Spektrum reicht dabei von raumsparenden 1-Platzzellen, die kaum gréBer
als die Palette selbst sind, bis zu Anlagen mit 10 oder mehr Palettenplatzen, die
gleich eine ganze LKW-Ladung aufpalettieren kénnen.

QUALITATSSICHERUNG

Eine Automation der Endverpa-
ckung vermeidet Fehlpalettierungen
und sorgt fur beschadigungsfreies
Handhaben der Produkte. Unnétige
Reklamationen und Folgekosten
werden somit vermieden.

KARTONS | TRAYS

EIMER | HOBBOCK SACKE

HUMANES ARBEITEN

Manuelles Palettieren bedeutet haufig - Untergreifer fiir Stilp- - Kombinationsgreifer - Produktschonende
das Heben und Setzen schwerer deckelverpackungen mit Durchmesserver- Aufnahme
Packstiicke vom FuBboden bis tber - Hohe Leistung durch stellung - Exaktes Aufnehmen
die Kopfhohe. Langfristige Gesund- Mehrfachgriff - Untergriff fur ein und Ablegen durch

heitsschaden und ein hoher Kranken-
stand sind keine Seltenheit.

- Exaktes Lagenbild sicheres Handling eindrehende Zinken

- Gebrauchsmuster- - Exaktes Lagenbild
schutz: Dt. Patent- u. erlaubt Palettierhdhe
Markenamt bis 2m
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AUSGEZEICHNET

Der Palettierroboter PARO wurde durch die Leserwahl des
publish-industry Verlages zum besten Produkt 2007 in der Kategorie
Logistik und Verpackung gewahlt und zusatzlich von der Initiative
Mittelstand mit dem Industriepreis 2008 ausgezeichnet.

INDUSTRIE
PREIS 2008
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METALLTEILE FASSER

- Gefahrgutfasser mit

- Mehrfachgreifer fur - Lasergestutzte Durch-
zwei Packstlckarten messererkennung Sicherung gegen

- Sichere Kanisterauf- - Automatische Héhen- Herabfallen
nahme am Henkel abtastung - Sensorik zur Erken-

- Zwischenlagenhand- - Scheiben- oder Stangen-  nung der Greifposition
habung ohne Greifer- material

wechsel



